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La presente invention concerne le domaine technique des 
telecommandes pour engins de travaux publics, notamment les 
telecommandes dites electro-hydrauliques. 

L'invention est plus particulierement relative aux telecommandes 
qui sont destinees a permettre la commande d'un ou plusieurs organes 
recepteurs, notamment utilisateurs de fiuide sous pression, a partir d'une 
poignee manceuvree par I'operateur pour transmettre un signal de commande 
auxdits organes recepteurs hydrauliques. 

Les telecommandes habituellement rencontrees a bord des engins 
de travaux publics comportent : 

- un corps qui comprend au moins une cavite s'etendant entre une 
extremite debouchante sur au moins une face superieure du corps et un fond 
oppose a I'extremite debouchante, 

- au moins un premier poussoir qui s'etend entre une tete et un 
pied, qui est monte coulissant en mouvement de va-et-vient dans ladite au 
moins une cavite du corps selon une direction axiale entre une position de 
repos et une position enfoncee, et qui est destine a permettre la commande 
d'au moins un premier recepteur exterieur a la telecommande, et ; 

- une poignee qui comprend une jupe transversale et qui est 
montee basculante par rapport au corps en regard de la face superieure dudit 
corps pour commander le mouvement de va-et-vient dudit premier poussoir, la 
jupe etant en appui simple sur la tete dudit poussoir, et I'axe de la poignee 
formant avec I'axe du poussoir un angle aigu variable. 

M£me si de telles telecommandes permettent de commander les 
mouvements d'organes recepteurs avec satisfaction, elles necessitent de 
nombreuses pieces constitutives dans la mesure ou elles doivent posseder 
plusieurs poussoirs chacun equipe de moyens de detection qui detectent la 
position occupee de chacun des poussoirs entre leur position de repos et leur 
position enfoncee. Le prix de revient de . telles telecommandes est done 
onereux et leur fiabilite peut etre affectee par Tune des nombreuses pieces 
constitutives. 

La presente invention a done pour but de remedier aux 
inconvenients precites en fourntssant une telecommande dont le nombre de 
pieces constitutives est reduittout en conservant les memes fonctionnalites. 

A cet effet, selon la presente invention, la telecommande du type 
precite est essentiellement caracterisee en ce que le premier poussoir est en 



2 



outre mobile vers une position sortie qui est opposee a la position enfoncee par 
rapport a ladite position de repos, 

en ce que des premiers moyens de rappel elastiques sont loges dans la cavite 
pour solltciter le poussoir vers sa position sortie, de sorte que le premier 
5 poussoir possede un mouvement ascendant autonome, et 

en ce que la telecommande comprend en outre des moyens de detection pour 
detecter la position occup§e par le premier poussoir entre ses positions sortie 
et enfoncee. 

Ainsi, grace a ces dispositions, le nombre de poussoirs equipes de 
10 moyens de detection est reduit puisqu'un seul poussoir est necessaire en lieu 
et place de deux poussoirs presents dans les telecommandes de Part anterieur. 

Avantageusement, les moyens de detection sont du type sans 
contact mecanique. 

De preference, les moyens de detection comprennent un aimant 
15 qui est solidaire en mouvement du poussoir. 

Dans un mode de realisation prefere, la cavite est etagee et 
comprend un premier epaulement sensiblement transversal au deplacement du 
premier poussoir, et ledit poussoir comprend un fronton intermediate qui est 
situe entre sa tete et son pied et qui delimite une butee haute et une butee 
20 basse, la butee haute venant en appui centre le premier epaulement dans la 
position sortie du poussoir et la butee basse venant en appui contre le fond de 
la cavite dans la position enfoncee dudit poussoir. 

De preference, les premiers moyens de rappel comprennent une 
collerette portee par le trongon intermediaire au voisinage de la butee haute, et 
25 un premier ressort de compression interpose entre la collerette et le fond de la 
cavite. 

Encore de preference, des deuxieme moyens de rappel elastique 
sont loges dans la cavite pour rappeler le premier poussoir depuis sa position 
enfoncee vers sa position de repos, 

30 Avantageusement, les deuxieme moyens de rappel comprennent 

un anneau concentrique au premier poussoir, un deuxieme ressort de 
compression qui est interpose entre I'anneau et le fond de la cavite, ainsi qu'un 
relief periph6rique solidaire du premier poussoir et destine a venir en appui sur 
I'anneau, la cavite comprenant en outre un deuxieme epaulement sur lequel 

35 Panneau est en butee dans la position de repos du premier poussoir. 
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De preference, le pied du premier poussoir est monte traversant 
dans le fond de la cavite et porte interieurement I'aimant. 

En variante, un capteur a effet Hall est monte dans le corps de la 
telecommande, en regard du deplacement de Taimant entre les positions 
5 enfoncee et sortie du premier poussoir. 

Avantageusement, un deuxieme poussoir est monte dans une 
deuxieme cavite du corps et s'etend entre les niveaux definis par le fond et le 
deuxieme epaulement de la premiere cavite, le deuxieme poussoir etant 
sollicite elastiquement par un troisieme ressort de compression de sorte que 
10 I'effort a exercer sur la poignee pour enfoncer Tun des premier et deuxieme 
poussoirs soit sensiblement constant. 

En variante, le deuxieme poussoir est implante a I'oppose du 
premier poussoir par rapport a I'axe de la poignee. 

Dans encore une autre variante, le capteur a effet Hall est noye 
15 dans de la resine pour §tre place dans une region etanche. 

De toute fagon, I'invention sera bien comprise a I'aide de la 
description qui suit, en reference au dessin schematique annexe representant, 
a titre d'exemple non limitatif, une forme d'execution de la telecommande selon 
la presente invention. 

20 La figure 1 est une vue en coupe longitudinale de la telecommande 

equipee d*un premier poussoir selon la presente invention, le deuxieme 
poussoir etant un poussoir passif qui n'est pas destine a transmettre un signal 
de commande a un organe recepteur. 

La figure 2 est une vue agrandie du premier poussoir de la figure 1 . 

25 Les figures 3 et 4 sont des vues analogues a celles des figures 1 et 

2, la poignee ayant ete basculee pour deplacer le premier poussoir vers sa 

position enfoncee. 

Les figures 5 et 6 sont des vues analogues a celles des figures 1 et 
2, la poignee ayant ete basculee vers la position opposee pour permettre le 
30 deplacement du premier poussoir vers sa position sortie. 

La figure 1 represente une telecommande 1 pour engins de travaux 
publics qui comprend, de maniere connue en soi, un corps 2, au moins un 
premier poussoir 3 qui est monte coulissant dans le corps 2 et une poignee 4 
qui est montee basculante par rapport a ce corps pour commander les 
35 mouvements de va-et-vient du premier poussoir 3 a rinterieur du corps 2. 
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Le premier poussoir 3 est monte coulissant & Tinterieur d'une 
premiere cavite 5 qui s'etend entre une extremite debouchante 6 sur au moins 
une face superieure 7 du corps 2 et un fond 8 oppose a cette extremite 
debouchante 6. 

5 Le corps 2 est d'axe longitudinal X~X et le premier poussoir 3 

coulisse parallelement a cet axe X-X. 

La poign6e 4 est montee basculante par rapport au corps 2, en 
regard de la face superieure 7 de ce corps pour commander les rnouvements 
de va-et-vient dudit premier poussoir 3. Cette poignee 4 est d'axe Y-Y et 

10 possede une jupe transversale 10 qui permet de commander ledit au moins un 
premier poussoir 3. L'axe Y-Y de la poignee 4 forme avec l'axe du poussoir 3 
un angle aigu variable qui est fonction de la position a donner au poussoir 
Lorsque la poignee 4 est en position de repos, elle s'etend selon l'axe X-X du 
corps 2 comme cela est represents aux figures 1 et 2. Les positions de la 

15 poign6e representee aux figures 3 et 5 permettent de commander ledit premier 
poussoir 3 respectivement vers sa position enfoncee, et sa position sortie. 

A cet effet, ledit poussoir 3 s'etend entre une tete 12 et un pied 13. 
La tete 12 est montee en mouvement de va-et-vient au niveau de Textremite 
debouchante 6 du corps 2 de sorte que la jupe 10 de la poignee 4 est en 

20 simple appui sur cette tete 12. Le pied 13 du poussoir 3 est loge dans le fond 8 
de la cavite 5 pour permettre la commande d'au moins un premier recepteur 
exterieura la telecommande. 

La tete 12 du premier poussoir 3 vient en butee sous la jupe 10 de 
la poignee 4 et est commandee entre sa position de repos telle que 

25 representee aux figures 1 et 2, et sa position enfoncee telle que representee 
aux figures 3 et 4, comme cela est bien connu dans Tetat de la technique. 

Selon une caracteristique essentielle de la presente invention, ce 
premier poussoir 3 est en outre mobile vers une position sortie telle que 
representee aux figures 5 et 6 t cette position sortie etant oppos6e a la position 

30 enfoncee par rapport a la position de repos, 

A cet effet, la telecommande selon la presente invention possede 
des premiers moyens de rappel elastique 15 qui sont loges dans la cavite 5 
pour solliciter le premier poussoir 3 vers sa position sortie de maniere a ce que 
ce poussoir possede un mouvement ascendant qui lui est propre. Au cours de 

35 ce mouvement ascendant, la poignee 4 est bascuiee de maniere a degager la 
tete 12 du poussoir 3 de^ sorte que cette tete 12 possede un mouvement 
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ascendant pour suivre ia jupe 10 sous la seule action des premiers moyens de 

rappel elastique 15. 

Par ailleurs, afm de commander ledit premier recepteur exterieur, la 
telecommande 1 comprend en outre des moyens de detection 17 qui 
5 permettent de detecter toute position occupee par ce premier poussoir 3 entre 
ses positions sortie et enfoncee. 

De preference, la cavite 5 est etagee et comprend un premier 
Spaulement 20 situe en dessous de I'extremite debouchante 6 et qui s'etend 
sensiblement transversalement au deplacement du premier poussoir 3 c'est-a- 
10 dire, sensiblement perpendiculairement a I'axe X-X. Par ailleurs, le poussoir 3 
possede un troncon intermediaire 22 qui est de plus gros diametre que la tete 
12 et le pied 13 de ce poussoir et qui est implante sur la longueur dudit 
poussoir. Ce troncon intermediaire possede ainsi une face superieure 23 qui 
delimite une butee haute et une face inferieure 24 qui delimite une butee 
15 basse. La face superieure 23 est tournee en direction du premier epaulement 
20 tandis que la face inferieure 24 est tournee en direction du fond 8 de la 
cavite 5. 

Ainsi, lors des mouvements de va-et-vient du poussoir 3 a 
I'interieur de cette cavite 5, la butee haute 23 est destinee a venir en appui 
20 contre le premier epaulement 20 comme cela est represents aux figures S et 6 
pour definir la position sortie de ce poussoir 3 tandis que la butee basse 24 est 
destinee a venir en appui contre le fond 8 de cette cavite dans la position 
enfoncee du poussoir comme cela est represente aux figures 3 et 4. 

Les premiers moyens de rappel 15 comprennent de preference une 
25 collerette 26 qui est portee par le troncon intermediaire 22, au voisinage de la 
butee haute 23, cette collerette etant tournee en direction du fond 8 de la cavite 
5. Les premiers moyens de rappel elastique 15 comprennent egalement un 
premier re'ssort de compression 27 qui est interpose entre la collerette 26 et le 
fond 8 de la cavite 5. Ce ressort de compression 27 est d'un diametre 
30 legerement superieur a celui du troncon intermediaire 22 de maniere a etre 
emmanche sur ce tron$on pour atteindre la collerette 26. 

Ainsi, le premier poussoir 3 possede un mouvement ascendant qui 
est force par le premier ressort de compression 27 de sorte que lorsque la tete 
12 de ce poussoir 3 est degagee par la jupe 10 de la poignee 4, le poussoir 3 
35 possede un mouvement ascendant vers sa position sortie grace aux moyens 
de compression 27. 
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Par ailleurs, selon une autre caract&ristique essentielle de 
invention, la telecommande 1 possede des deuxfeme moyens de rappel 
elastique 30 qui sont loges dans la cavite 5 pour rappeler ce premier poussoir 3 
depuis sa position enfoncee telle que representee aux figures 3 et 4, vers sa 
5 position de repos telle que representee aux figures 1 et 2. 

Comrne le montrent plus particulierement les figures 3 et 4, les 
deuxiemes moyens de rappel elastique 30 comprennent un anneau 31 qui est 
concentrique au premier poussoir 3, un deuxieme ressort de compression 32 
qui est interpose entre Tanneau 31 et le fond 8 de la cavite 5, ainsi qu'un relief 

10 peripherique 33 qui est solidaire en mouvement du premier poussoir 3 et qui 
est destine a venir en appui sur Tanneau 31. Par ailleurs, la cavite 5 possede 
un deuxieme epaulement 35 situe a un niveau intermediate entre le premier 
epaulement 20 et le fond 8 de la cavite 5. Le deuxieme ressort de compression 
32 sollicite I'anneau 31 en direction du deuxieme epaulement 35 pour que cet 

15 anneau 31 vienne en butee centre ce deuxieme epaulement lorsque le premier 
poussoir 3 est dans sa position de repos telle que representee aux figures 1 et 
2. Le deuxieme epaulement 35 definit ainsi en quelque sorte la position de 
repos du poussoir 3. 

Le poussoir 3 est ainsi en equilibre dans sa position de repos entre 

20 Taction exercee par la jupe 10 sur la tete 12 qui a tendance a enfoncer le 
poussoir 3, et Taction du premier ressort de compression et du deuxieme 
ressort de compression 27 et 32. Dans cette position de repos, Panneau 31 est 
en butee contre le deuxieme epaulement 35 tandis que le relief peripherique 33 
est en butee contre cet anneau 31 sous Taction de la poign£e 4. 

25 Au contraire, lorsque le poussoir 3 est dans sa position enfoncee 

telle que representee aux figures 3 et 4, la jupe 10 de la poignee 4 sollicite la 
tete 12 du poussoir 3 vers le bas de sorte que le trongon intermediaire 22 
entratne en mouvement descendant Tanneau concentrique 31 et comprime les 
ressorts de compression 27 et 32 jusqu'a ce que ce tron?on intermediaire 22 

30 soit en butee basse contre le fond 8 de la cavite 5. 

A Toppose, lorsque le poussoir 3 est dans sa position de sortie telle 
que representee aux figures 5 et 6, la t§te 12 de ce poussoir a 6te degagee par 
la jupe 10 de la poignee 4 de sorte que le tron9on intermediate 22 est venue 
en butee haute contre le premier epaulement 20 sous Taction du premier 

35 ressort de compression 27. Au cours du mouvement de retour depuis la 
position enfoncee vers la position sortie, les ressorts de compression 27 et 32 
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se detendent L'anneau concentrique 31 vient en butee contre le deuxieme 
epaulement 35 de la cavite 5 tandis que le relief peripherique 33 n'est plus en 
contact avec l'anneau 31 lorsque le poussoir passe de sa position de repos 

vers sa position sortie. 
5 En fonction de I'inclinaison de la poignee 4, le poussoir 12 occupe 

toute position entre sa position enfoncee et sa position sortie. 

Le pied 13 du poussoir 3 s'etend au-dela du fond 8 de la cavite 5 
de maniere a traverser ce fond en mouvement de va-et-vient entre ses 

positions sortie et enfoncee. 

L0 De preference, les moyens de detection 17 sont du type sans 

contact mecanique et comprennent par exemple un aimant 40 qui est solidaire 
en mouvement du poussoir 3 en etant monte a I'interieur du pied 13 de ce 
poussoir, ainsi qu'un capteur a effet Hall 41 qui est monte dans le corps 2 de la 
telecommande 1, en regard du d6placement de I'aimant 40 entre les positions 

15 enfoncee et sortie du premier poussoir 3. Plus precisement, le capteur a effet 
Hall 41 est monte dans le corps 2, au-dela du fond 8 de la cavite 5. Ainsi, ce 
capteur 41 peut etre noye dans une matiere telle que de la resine ; .. pour le 
rendre etanche. 

Par ailleurs, meme si ce premier poussoir 3 permet de commander 
20 a lui seul un premier organe recepteur, un deuxieme poussoir 50 est implante 
dans le corps 2 de la telecommande 1 afin de permettre I'equilibre de la 
poignee 4. Ce deuxieme poussoir 50 est un poussoir passif dans la mesure oCi 
il ne permet pas de transmettre un signal de commande a un organe recepteur. 
II est implante dans une cavite 51 menagee dans le corps 2 a I'oppose de la 
25 premiere cavite 5 par rapport a I'axe de la poignee 4. Ce deuxieme poussoir 50 
possede egalement une tete 52 venant en appui sous la jupe 10 de la poignee 
4 et un pied 53. Ce pied 53 vient en butee dans le fond de la deuxieme cavite 
51 et possede une collerette 55 qui vient en butee contre la partie haute 56 de 
la cavite 51. Cette cavite 51 s'etend paraltelement a I'axe X-X et entre les 
30 niveaux definis par le fond 8 de la premiere cavite 5 et la position de repos 
definie par le deuxieme epaulement 35 de la premiere cavite 5. 

Par ailleurs, ce deuxieme poussoir 50 est sollicite par un troisieme 
ressort de compression 60 qui est interpose entre la collerette 55 et le fond de 
cette cavite de maniere a solliciter elastiquement ce deuxieme poussoir 50 et a 
35 provoquer pour I'operateur, le meme effort sur la poignee 4 pour enfoncer le 
premier poussoir 3 ou le deuxieme poussoir 50. 



8 



Ainsi, seul le premier poussoir 3 est equipe de moyens permettant 
de commander un organe recepteur tandis que le deuxieme poussoir 50 est 
simplement la pour la symetrie des efforts & exercer sur la poignee 4. Le 
nombre de pieces constitutes est ainsi reduit de maniere & minimiser le prix 
5 de revient et les risques de defaillance technique. 

Par ailleurs, une liaison mecanique positive peut en outre etre 
cr6ee entre la tete 12 du poussoir 3 pour pallier a une eventuelle defaillance de 
Tun des ressorts de compression ou pour le cas oti le poussoir 3 resterait 
coince lors de son mouvement ascendant. 
10 Bien entendu, Pinvention n'est pas limitee aux exemples decrits ci- 

dessus et diverses modifications peuvent y etre apportees sans sortir de son 
cadre. 
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REVINDICATIONS 
1. Telecommande pour engin de travaux publics du type 
comportant : 

- un corps (2) qui comprend au moins une cavite (5) s'etendant 
entre une extremite debouchante (6) sur au moins une face superieure (7) du 
corps (2) et un fond (8) oppose a I'extremite debouchante, 

- au moins un premier poussoir (3) qui s'etend entre une tete (12) 
et un pied (13), qui est monte coulissant en mouvement de va-et-vient dans 
ladite au moins une cavite (5) du corps (2) selon une direction axiale entre une 
position de repos et une position enfoncee, et qui est destine a permettre la 
commande d'au moins un premier recepteur exterieur a la telecommande, et 

- une poignee (4) qui comprend une jupe transversale (10) et qui 
est montee basculante par rapport au corps (2) en regard de la face superieure 
(7) dudit corps (2) pour commander le mouvement de va-et-vient dudit premier 
poussoir (3), la jupe (10) etant en appui simple sur la tete (12) dudit poussoir 
(3), et I'axe (Y-Y) de la poignee (4) formant avec I'axe (X-X) du poussoir 3 un 
angle aigu variable, 

caracterisee en ce que le premier poussoir (3) est en outre mobile vers une 
position sortie qui est opposee a la position enfoncee par rapport a ladite 
position de repos, 

en ce que des premiers moyens de rappel elastiques (15) sont loges dans la 
cavite (5) pour solliciter le poussoir (3) vers sa position sortie, de sorte que le 
premier poussoir (3) possede un mouvement ascendant autonome, et 
en ce que la telecommande (1) comprend en outre des moyens de detection 
(17) pour detecter la position occupee par le premier poussoir (3) entre ses 
positions sortie et enfoncee. 

2. Telecommande selon la revendication 1, caracterisee en ce que 
les moyens de detection (17) sont du type sans contact mecanique. 

3. Telecommande selon la revendication 2, caracterisee en ce que 
les moyens de detection (17) comprennent un aimant (40) qui est solidaire en 
mouvement du poussoir (3). 

4. Telecommande selon Tune quelconque des revendications 1 a 3, 
caracterisee en ce que la cavite (5) est etagee et comprend un premier 
epaulement (20) sensiblement transversal au deplacement du premier poussoir 
(3), et en ce que ledit poussoir (3) comprend un troncon intermediaire (22) qui 
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est situe entre sa tete (12) et son pied (13) et qui delimite une butee haute (23) 
et une butee basse (24), la butee haute (23) venant en appui contre le premier 
epaulement (20) dans la position sortie du poussoir (3) et la butee basse (24) 
venant en appui contre le fond (8) de la cavite (5) dans la position enfoncSe 
5 dudit poussoir (3). 

5. Telecommande selon la revendication 4, caracterisee en ce que 
les premiers moyens de rappel (15) comprennent une collerette (26) portee par 
le tron?on intermediaire (22) au voisinage de la butee haute (23), et un premier 
ressort de compression (27) interpose entre la collerette (26) et le fond (8) de la 

10 cavite (5). 

6. Telecommande selon la revendication 5, caracterisee en ce que 
des deuxiemes moyens de rappel eiastique (30) sont iog§s dans la cavite (5) 
pour rappeler le premier poussoir (3) depuis sa position enfoncee vers sa 
position de repos. 

15 7. Telecommande selon la revendication 6, caracterisee en ce que 

les deuxieme moyens de rappel (30) comprennent un anneau (31) 
concentrique au premier poussoir (3), un deuxieme ressort de compression 
(32) qui est interpose entre I'anneau (31) et le fond (8) de la cavite (3), ainsi 
qu'un relief periph§rique (33) solidaire du premier poussoir (3) et destine & 

20 venir en appui sur I'anneau (31), la cavite (5) comprenant en outre un 
deuxieme epaulement (35) sur lequel I'anneau (31) est en butee dans la 
position de repos du premier poussoir (3). 

8. Telecommande selon Tune quelconque des revendications 3 a 7, 
caracterisee en ce que le pied (13) du premier poussoir (3) est monte 

25 traversant dans le fond (8) de la cavite (5) et porte interieurement I'aimant (40). 

9. Telecommande selon la revendication 8, caracterisee en ce 
qu'un capteur a effet Hall (41) est monte dans le corps (2) de la telecommande 
(1), en regard du deplacement de I'aimant (40) entre les positions enfoncee et 
sortie du premier poussoir (3). 

30 10. Telecommande selon Tune quelconque des revendications 1 a 

9, caracterisee en ce qu'un deuxieme poussoir (50) est monte dans une 
deuxieme cavite (51) du corps (2) et s'6tend entre les niveaux definis par le 
fond (8) et le deuxieme epaulement (35) de la premiere cavite (5), le deuxieme 
poussoir (50) 6tant sollicite §lastiquement par un troisidme ressort de 

35 compression (60) de sorte que I'effort a exercer sur la poignee (4) pour 
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enfoncer Pun des premier (3) et deuxieme (50) poussoirs soit sensiblement 
constant. 

11. Telecommande selon la revendication 10, caracterisee en ce 
que le deuxieme poussoir (50) est impiante a I'oppose du premier poussoir (3) 
par rapport a I'axe de la poignee (4). 

12. Telecommande selon la revendication 9, caracterisee en ce 
que le capteur a effet Hall est noye dans de la resine pour etre place dans une 
region etanche. 
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